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智能停車場
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摘要

當今社會有許多車位難求的事情，許多城市的停車用地已不夠使用，而住宅大樓也面臨相

同的問題，在這種空間的需求下，已有地方興建起立體停車場來滿足車位的需求，然而人工的

停車塔會需要較大的空間，若使用自動停車系統可增加三倍的停車輛，本題目則是改變現有的

停車塔架構，增加自動停車功能以及使用無線方式連結來取車及停車來節省空間的使用且可以

讓使用者有更好的便利性，使用者只須將車子停在規定的範圍內，下車離開後使用 RFID 與停

車塔感應，便可以取放車子。

我們利用兩組電動滑台來組立出自動停車系統並且利用 RFID 感應模組來模擬本次的自動

停車塔系統。

1. 設計概念

在密集的城市裡，30%的交通擁堵是由駕

駛者來回尋找空車位所導致。尋找空車位的

行為除了對環境造成有害的影響、非必要之

能源消耗，也浪費了駕駛人寶貴的時間。

如何維持都會區交通之流暢性，以快速及

有效的方法來幫助駕駛人找到路邊停車位之

車輛停放訊息，是一個具有挑戰性的問題。

透過思科智能停車導引系統，能提供即時

及更有效率之管理工具，以控管車輛之停放，

有助於減少交通擁堵，提高城市的宜居性，

暨改善相對的空氣污染及能源消耗。

本團隊於此次開發的智能停車場就是為

了解決上敘問題，以 RFID 辨識為主體做延伸，

遠距離射頻識別技術是國際上最先進的最新

自動識別技術，近幾年剛剛開始興起並得到

迅速推廣應用的一門新技術，它有識別距離

遠、識別準確率高、識別速度快、抗干擾能

力強、使用壽命長、可穿透非金屬材料等特

點,運用範圍廣。 

智能停車場管理系統通過遠距離無源射

頻識別技術有效防止了人為因素給停車場管

理帶來的破壞和干擾，實現大廈、物業小區

停車場的智能化科學管理，可控制費用流失,

提高運營效率，確保車輛安全。

停車場管理的車輛用戶分為兩大類：

（一）固定用戶：是該停車場的常客，幾

乎每天都要進出被管理停車場多次； 

（二）臨時用戶：是指偶爾才出入被管理

停車場一次的散客。 

針對固定用戶，現有的停車場管理系統採

用發月票卡的方法來減少他（她）們進出停

車場時的登記檢查手續。但目前月票卡大多

採用近距離卡，每次進出停車場時駕駛人員

還必須搖開玻璃窗，把月票卡伸到讀卡設備

前晃動幾下，才能使擋杆抬起，允許車輛進

入。

如果使用遠距離月票卡，只要把月票卡貼

在汽車擋風玻璃上，每次車輛到達停車場閘

口時，由遠距離讀卡設備判斷可控制擋杆自

動抬起，因此固定用戶車輛可以不必停頓、

長驅直入。這極大地提高了車輛的通行效率，
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