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藍牙無線搬運系統
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摘要
隨著全球文明社會進步，製造業在人力成本逐年成長的狀況之下，漸漸往南向尋找勞力以

節省人事成本，但東南亞的環境能否幫助製造業生產又是一大疑慮。2015 德國漢諾威工業展

（HANNOVER MESSE）剛落幕，而今年展覽亮點從產業製造、研發至應用的都圍繞在工業 

4.0 、物聯網、工業自動化應用等，但這些議題的重要性何在？其實，結合自動化生產、機器

人、物聯網等工業 4.0 概念是全球先進製造國家下一波的競爭舞台，而面對傳統生產線的變

革及新世代智能工廠的誕生，就是台灣製造業升級的契機（DIGITIMES 中文網，2014）。 

出身於工科的學生，為趕上國內這股工業熱潮，回想起以前小時候有玩過遙控車和四驅車

的經驗，研究過馬達內部轉子的繞線圈數與定子磁鐵磁場的關係，運用傳遞動能讓車輪轉動使

車子前進的原理；如今在大學裡，上過許多機械和電子相關專業知識，若是運用藍牙無線技術

搭配手機的 APP 程式介面、智慧控制，運用高明鐵公司提供之機構組件納入機構設計等跨領

域技術整合，製作出一套藍牙無線搬運系統，想必將會是一個學以致用的最佳驗證（李永定，

2016）。 

1. 設計概念

一、設計一套手持裝置之 App 人機介面

軟體

二、運用 Bluetooth 技術無線傳輸資料 

三、使用單晶片模組控制車體移動

四、設計出一台車體機構模型

五、結合以上所述，製作出一套藍牙遙控

系統

2. 系統架構

一、開啟手持裝置進入人機介面

二、開啟車體電源

三、建立藍牙連線

四、按下方向鍵透過藍牙傳輸，將欲使車

體移動之訊號傳給車子

五、透過藍牙，裝置在車體上之單晶片模

組接收並處理訊號，使之控制裝在車體上的

馬達進而帶動含高明鐵機構組件之傳動機構，

讓車體移動
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