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摘要 

道路工程作業中，道路平整度為重要品質指標，為達成此指標，道路工程常運用壓路機施

工。本研究依照道路工程的規範要求，製作自動壓路機機器人改善施工人員不願意勞動和於嚴

酷環境下工作的問題，壓路機機器人裝設自動感應裝置，來判定平整度和偵測有無障礙物或危

險而使機器人避開障礙危險。 

Abstract 

In road construction projects, road flatness is used as an index for construction quality. A road 

roller is frequently used to achieve road flatness. The purpose of this research is to develop a road 

roller robot, in accordance with the road regulations, to improve the situation that workers do not 

want to work under harsh working environment. In the developed robot, automatic sensing devices 

are used to measure flatness and detect obstacles to avoid potential collisions. 
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1. 前言

土木業常在道路工程上使用壓路機來滾

壓壓實路面，因而聯想到可以把壓路機自動

化，不需要人力操作，並且能同時自動感應

壓實度與平整度，可節省人力和成本且值得

我們嘗試實作的方案。而我們針對瀝青封層

鋪設為設計目標。 

2. 路面平整度

路面平整度（Road Surface Roughness)指

的是路表面縱向的凹凸量的偏差值。路面平

整度是路面評價及路面施工驗收中的一個重

要指標(表 1)，主要反映的是路面縱斷面剖面

曲線的平整性。當路面縱斷面剖面曲線相對

平滑時，則表示路面相對平整，或平整度相

對好，反之則表示平整度相對差。好的路面

則要求路面平整度也要好。 

路面平整度的儀器測定主要有兩大分類： 

第一類為縱斷面測定（直接式檢測類），即測

出路面縱斷面剖面曲線，然後對測出的縱斷

面曲線進行數學分析得出平整度指標。 

第二類為車輛對路面的反應測定（響應式

檢測類），即測出車輛對路面縱斷面變化的力

學響應，然後對測出的力學響應進行數學分

析得出平整度指標。路面平整度指標的換算

主要是通過對標準儀器測得的結果進行標定

而得到的。 

通常第一類和第二類檢測方法均可用於

路面施工質量的驗收與評價及路面週期性評

價。第二類檢測儀器一般需要藉助於第一類

檢測儀器進行指標標定。直接式和響應式路

面平整度儀是路面施工、驗收、養護、評價

和管理部門必備的儀器。 

表 1. 道路平整度規範 

規範單位 檢驗儀器 計算參數 分批方式 門檻值 

公共工程

會 

三米直規 一般公路

-單點高

低差 

＜ 6 公

釐 
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