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繼 2015年(第 10屆)工業機器人競賽於台南舉辦，2016年(第 11屆)工業機器人競賽由國立

勤益科技大學電子工程系、國立屏東科技大學與台灣工業機器人協會共同主辦，競賽地點於國

立勤益科技大學青永館，2016 年(第 11屆)活動共計來自全國 96隊參賽隊伍，參賽選手 256 人，

由於舉辦地點位於台中市，第 11屆活動有部分隊伍來自於北部地區，有幸讓更多人有機會參

與這個盛會，亦是舉辦此活動的價值之一。今年活動增加兩組，讓競賽更進一步推展工業機器

人教育任務，新增競賽中，飛統盃為飛統自動化實業有限公司所支持的項目，機械裝置組裝為

製作工業機器人之基礎能力，競賽內容為組裝機器馬；另一新增競賽項目為技能競賽，此競賽

旨在與全國技能競賽接軌，提供選手另一個表現的舞台，技能競賽組籌備過程中，蘇進東教授

花費許多心力共同規劃，特此申謝。 

本期收錄 2016 年(第 11 屆)工業機器人創意競賽論文 10 篇，作者背景包含土木工程、電

子工程、機械工程與電機工程等，應用領域分布廣泛，由粉光機器人、搬運機器人、探勘機器

人到投球與寫字機器人等，創作作品多為學生專題與研究成果，作者藉由感應器搭配控制器及

機構設計，做不同主題之應用。粉光機器人主要用於解決土木工程中粉光作業耗時、費力且動

作重複性高的問題；垂直式原物料搬運機器人有別於其他搬運機器人，解決垂直方向搬運的問

題；營建廢棄物搬運機器人可自動偵測廢棄物位置並自動移除廢棄物；壓路機機器人可解決傳

統壓路機施作品質不一的問題；其他尚收錄多種探勘車可進入危險區域瞭解內部情況，並偵測

有毒物質與氣體；寫字投球機能夠控制機台夾取物體並透過遙控的方式將物體運送至預定的位

置；視覺型循線自走搬運工能夠於路徑跟隨過程中產生精簡且準確的控制規則；智慧交通錐改

善傳統交通錐並提高警示功能。希望讀者能於上述文章中獲得工業機器人應用與製作的靈感，

提升製作機器人的技術。 

2015年台灣工業機器人協會與大陸交流頻繁，雙方多次互訪，協會亦於浙江溫州設置辦

事處，作為協會推動海峽兩岸機器人交流之據點，擔任台灣工業機器人協會第一屆理事長已近

三年，於理事長改選之際感謝協會理監事與會員的協助，協會創立初期舉步維艱，有賴大家的

努力方能逐步推動協會任務。 
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