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摘要 

粉光為混凝土地坪必須施作之作業，然而，人工的粉光作業耗時、費力且動作重複性

高，因此，此作業特性適合機器人施作。本研究目的為開發水泥粉光機器人，此機器人可

以高效率且精確的完成辦公室、廠房、停車場等大面積地坪粉光，期盼能做到機器人的獨

立施作，大幅節省粉光作業所需之人力及時間。 

Abstract 

Concrete surface finishing is a necessary process for pouring concrete floor. However, it is a 

labor-requiring, time-consuming, and repetitive-procedure activity, which is appropriate to be carried 

out using robots. The primary objective of this study is to develop a concrete surface finishing robot. 

The robot could effectively and precisely finish large scale concrete surfaces, such as those in office 

building, factory, and parking lot. The proposed idea can independently finish concrete surface and 

therefore saving time, labor, and costs required for concrete surface finishing. 

1. 前言
機器人在作業上是可以有效的節省人力

也可在傷害人體的環境下作業，確保工人們

的健康，更是增加工作的效率。機器人可以

取代人類作業的條件大概有，重複性高、傷害

人體環境的作業、過於粗重的工作，因此我們認

為整體粉光作業常適合使用機器人需要人力去控

制鏝光機也是相當費力的工作，使用得當不但節

省成本也可以提升效率。 

2. 設計動機

由於人力操控鏝光機費時費力(圖１)，需

要人去抓住因地板反力大於上半部的重量的

狀況下會變成上面在旋轉，若在大範圍施作，

像是停車場、操場、大樓辦公室，重複性高

的特性適合機器人來施作，自動整體水泥粉

光機器人可以有效率且精確的完成大面積地

坪粉光，可節省人力及時間、成本。

圖 1. 手持式鏝光機 

3. 設計目的
與一般的人工粉光相較之下自動粉光機器人

的優點如下:

(1) 節省人力成本，人工粉光人力耗費高，未

來人力會越來越貴，在這樣的狀況之下自

動粉光機器人能夠有效率的將這一項作
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