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    本雜誌以推廣工業機器人相關學術研究、實作技術、教育與報導工業機器人應用成果，達

到促進國內學術與產業交流為宗旨。 

    第二期雜誌刊載兩個專題報導、兩個人物專訪與一個自動化報導，內容收錄國立台灣大學

康仕仲教授所研究的「可攜式橋梁檢測機器人」，傳統橋樑檢測方式須透過大型支架方可讓檢

測人員檢查橋樑底面情況，此種方式不但勞師動眾且成本高昂，康教授所研發的橋樑檢測機器

人便於攜帶，可解決傳統橋樑檢測的問題。道路鋪面品質良窳直接影響道路安全與舒適程度，

第二個專題報導為明新科技大學張家瑞教授應用智慧型機器人檢測道路鋪面平坦度，縮短檢測

時間、成本並提升檢測精度。人物專訪介紹國立成功大學鄭銘揚教授所研發的視覺自走車，視

覺自走車通常搭配多個距離感測器進行控制，鄭教授所開發的自走車則依據機器視覺行走直線

與轉彎，有別於一般透過距離感測器控制的自走車，第二個人物專訪介紹蔡豊珍老師帶隊參加

機器人競賽的的心得，可做為讀者準備機器人競賽的參考。自動化專欄介紹輕量化的 Universal 

Robot，其安全與智慧的控制可與人類共同合作完成工作，提升工業機器人於自動化作業的應

用範圍。最後，刊載 2012 年工業機器人競賽成績與 2013年競賽規則。 

    時間過得很快，繼 2012 年創刊號後，2013年第二期已出版，還記得創刊時極力尋找文章

與邀稿的情景。過去一年，本雜誌接到電子資料庫的邀請，未來，專家學者透過電子資料庫找

尋資料時將可查詢到工業機器人雜誌的相關內容，此外，過去一年，台灣工業機器人協會獲內

政部同意成立，工業機器人相關學術、產業與教育學者將共同促進此一領域之各項發展，歡迎

有興趣之專家、學者與學生共襄盛舉，希望第二期雜誌能帶給讀者新的知識與啟發，若您有任

何建議請不吝與我們聯繫。 
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