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自動化雖是未來趨勢，但到目前為

止，許多企業因為傳統機器手臂體積過於

龐大、價格昂貴、噪音大及不易掌控等因

素，而不得不放棄亟欲實施之自動化。我

們相信未來的機器人會擺脫以上的缺點而

更趨向於輕量、安全、易於操作、模組

化、環保等設計。  

來自丹麥的三位學生在攻讀博士期間

發現沉重、昂貴且編程繁瑣複雜的機器人

幾乎充斥了所有的機器人市場，於是於

2005 年開始著手開發一種輕便、經濟、靈

活 且 編 程 簡 單 的 小 型 機 器 人 ， 由 此

Universal  Robots 的產品概念也就誕生

了。 

Esben B Østergaard 先生就是創始人

中的其中一人，他擁有機器人學博士學

位，擔任南丹麥大學的研究員及副教授，

參加多個國家級的研發項目，並擔任多所

丹麥高級中學的客座督導。同時他也是把

Universal  Robots 導入商業市場的重大

功臣之一。 

近年來， Universal  Robots 在歐美

越來越受重視。 2010 年榮獲了由英國 MWP

頒發的最佳自動化系統大獎。2012 年在德

國召開的全球最大的自動化貿易展覽會

上，Universal  Robots 被國際機器人學

聯合會(IFR)及美國電器和電子工程師協會

機器人與自動化學會(IEE-RAS)授予了”全

球最賦創新的機器人”稱號。這是一項將

其想法成功的轉化成現實的商業產品的獎

項。 

    Universal  Robots(簡稱 UR)與市場

上傳統機器人的不同之處在哪裡呢? 

輕量 

UR 機器人自重僅 18 公斤，承載重量可達 5

公斤。這是一個非常有載重比重比率的機

器人。因為通常情況下當一個傳統機器人

要抬起 5 公斤的重量時其自重需達到 30 到

50 公斤。  
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