論文題目

作者姓名1、陳小華2、吳小豪3
1職稱，學校，系所，Email：通訊mail (通訊作者)
2碩士班研究生，台灣工業機器人大學，資訊工程系，Email：XXX@yahoo.com.tw
3教授，台灣工業機器人大學，電機系，Email：OOO@mail.tuir.edu.tw
摘要

論文請依範本格式撰寫，摘要標題14pt，粗體，置中，與前段距離0.5行，最小行高0點，中文摘要500字以內，中文字型標楷體，字體大小12pt，單行間距，縮排指定第一行位移1.92字元，論文總頁數4頁以上，不超過12頁。論文內容至少須包含：中英文摘要、前言、文獻探討、研究方法、結論與參考文獻等。
Abstract

英文摘要依中文摘要內容撰寫，內容與標題格式與中文摘要相同，英文字型Times New Roman。
關鍵字：5個關鍵字以內、字體大小12pt、向左對齊、與前段距離0.5行、最小行高0點

1. 前言(標題，14pt，粗體，左右對齊，與前段距離0.5行，最小行高0點)
內容可以中文或英文撰寫，版面大小為A4，直向橫書，自訂邊界為1.9cm(上、下、左、右皆是)，中文字型標楷體，英文字型Times New Roman，字體大小12pt，單行間距，縮排指定第一行位移1.92字元。
1.1. 方程式、圖片與表格 (次標題，12pt，粗體，左右對齊，與前段距離0.5行，最小行高0點)
方程式寫法如方程式(1)，使用微軟方程式編輯器撰寫程式，向右對齊使方程式置中。附圖格式如圖1所示，單行間距置中，請使用圖片檔，勿於word檔中繪製圖形，圖片解析度須為300dpi以上，圖標題置於圖下方，格式與圖片相同。表格格式如表1所示，表格標題應置於表上方，標題格式與圖標題格式相同。
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圖1. 圖形範例
表1. 表格範例
	欄位1
	欄位2
	欄位3

	X1
	1.1
	2.1

	X2
	3.1
	4.1

	X3
	5.1
	6.1


2. 文獻引用

不要使用註記，引用文獻為單一作者時，西文方式為：姓氏(西元年)或(姓氏, 西元年)，中文方式為：姓名(西元年)或(姓名，西元年)。引用作者為3至5人時，僅寫出第一位作者並加 et al. (等人)，西文方式為：姓氏 et al. (西元年)或(姓氏 et al., 西元年)，中文方式為：姓名等人(西元年)或(姓名等人，西元年)。
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